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TÍTULO

SOLUCIÓN DE PROBLEMAS DA VINCI. DE ENFERMERA A INGENIERA

PALABRAS CLAVES

Cirugía Robótica, Enfermería, Quirófano

INTRODUCCIÓN - OBJETIVOS

La cirugía robótica es la tecnología quirúrgica más novedosa y avanzada que se dispone en la
actualidad. El personal de enfermería tiene un papel fundamental en la puesta en marcha y en
el desarrollo de la cirugía. No solo ha de superar los problemas que surgen a la hora de ofrecer
la máxima calidad en los cuidados al paciente durante el proceso quirúrgico, además la
enfermera especialista en cirugía robótica deberá comprobar todos los elementos del sistema
robótico antes de cada cirugía y la solución a los errores y fallos técnicos que puedan surgir con
la finalidad de llevar a cabo correctamente cada cirugía.

El objetivo principal de este trabajo es dar a conocer nuestra experiencia profesional tras la
implantación del sistema robótico da Vinci en el Consorcio Hospital General Universitario de
Valencia y de cómo el equipo de enfermería robótica se ha adaptado y ha superado los
problemas técnicos y errores del sistema a los que se ha enfrentado desde su implantación.

MATERIAL Y MÉTODO

En primer lugar, realizamos una búsqueda bibliográfica en distintas bases de datos sobre cirugía
robótica, sobre la implantación de esta tecnología y su repercusión en los equipos de trabajo y
la resolución de conflictos. Se consultaron guías técnicas del sistema robótico da Vinci que
facilitó el proveedor y también recopilamos y organizamos la información ofrecida por los
distintos equipos de enfermería robótica sobre los problemas técnicos a los que se habían
enfrentado y como los habían resuelto.

RESULTADOS

Debido a la limitada formación, información y asesoramiento sobre el sistema quirúrgico da
Vinci que recibe el personal de enfermería. La escasa bibliografía publicada referente a este
tema, Queda patente la necesidad de que sean los propios profesionales de enfermería los
responsables de la creación de nuevo material (protocolos, guías…) para la transmisión de su
experiencia y conocimiento.
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DISCUSIÓN / CONCLUSIONES

En líneas generales y según nuestra experiencia, antes de establecer un programa de robótica
en cualquier centro es fundamental contar con un equipo de enfermería correctamente
formado a nivel técnico para detectar, analizar y resolver si es posible, aquellos problemas que
impidan la ejecución de la cirugía.

Debido a la escasa información disponible sobre este tema, somos conscientes de la importancia
de la participación de las enfermeras dedicadas a la cirugía robotizada, en la creación de guías,
manuales, protocolos y espacios para la discusión intercambio y difusión del conocimiento
generado sobre este tema.
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